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โปรแกรมวิศวกรรมโทรคมนาคมรศ.ดร.ปิยะ โควินท์ทวีวัฒน์

Outline
การแปลงฟูเรียร์ที่ไม่ต่อเนื่องทางเวลาของสัญญาณไม่เป็นคาบ
การแปลงฟูเรียร์ของสัญญาณคาบที่ไม่ต่อเนื่องทางเวลา
คุณสมบัติการแปลงฟูเรียร์ที่ไม่ต่อเนื่องทางเวลา
หลักการทวิภาวะ
ผลตอบสนองเชิงความถี่ของระบบ LTI ที่ไม่ต่อเนื่องทางเวลา
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สตูรการแปลงฟเูรยีร์
สัญญาณไม่เป็นคาบ ⇒ สัญญาณคาบที่มีคาบเวลาเท่ากับค่าอนันต์ 
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คูก่ารแปลงฟเูรยีร์
การแปลงฟูเรียร์ที่ไม่ต่อเนื่องทางเวลาจะใช้สัญลักษณ์ต่อไปนี้
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สเปกตรัมฟเูรยีร์
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Example 1
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Example 2
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Exercise 1
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Example 3
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การลูเ่ขา้ของ DtFT
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Example 4
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การแปลงฟเูรยีรข์องสญัญาณคาบทีไ่มต่อ่เนือ่งทางเวลา
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Example 5
จงหาผลการแปลงฟเูรียร์ของขบวนสัญญาณอิมพัลส์แบบเป็นคาบในภาพต่อไปนี้
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คณุสมบตัิ DtFT
คู่การแปลงฟูเรียร์

คุณสมบัติความเป็นคาบ

คุณสมบัติเชิงเส้น

คุณสมบัติการเลื่อนเวลา

คุณสมบัติการเลื่อนความถี่

คุณสมบัติการพับทางเวลา

คุณสมบัติผลต่าง
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คุณสมบัติการขยายเวลา นิยามโดย
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คุณสมบัติการสังยคุ

คุณสมบัติผลสะสมอันดับหนึ่ง

คุณสมบัติการหาอนพุันธใ์นโดเมนความถี่

คุณสมบัติการทําคอนโวลูชัน

คุณสมบัติการคูณ

การคูณในโดเมนเวลามีค่าเทียบเท่ากับการทําคอนโวลูชันแบบคาบในโดเมนความถี่
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ความสัมพันธข์องพาร์ซิวาล

คุณสมบัติทวิภาวะ
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Exercise 2
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Example 6
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Example 7
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ผลตอบสนองเชงิความถีข่องระบบ LTI ทีไ่ม่
ตอ่เนือ่งทางเวลา

ระบบ LTI ที่พบมากในทางปฏิบัติจะถูกกําหนดโดยสมการเชิงผลต่าง
ที่มีค่าสัมประสิทธิค์งตัวแบบเชิงเส้น

สมการเชิงผลต่างอันดับ N
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ผลตอบสนองเชงิความถีข่องระบบ LTI ทีไ่มต่อ่เนือ่งทางเวลา

ระบบ LTI ถูกกําหนดโดยสมการเชิงอนุพันธ์ที่มีค่าสัมประสิทธิค์งตัวแบบเชิงเส้น

การหาผลตอบสนองเชิงความถี่
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Exercise 3
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